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RL78/G14、R8C/35C 群 
从 R8C 转至 RL78 的迁移指南：定时器 RD 
（输入捕捉和输出比较功能） 

要点 
本篇应用说明介绍了从 R8C/35C 群的定时器 RD（输入捕捉和输出比较功能）转至 RL78/G14 的定时器

RD（输入捕捉和输出比较功能）的迁移方法。 
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RL78/G14、R8C/35C 群 
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1. 功能的差异点 

1.1 输入捕捉模式 
R8C/35C 群的定时器 RD（输入捕捉功能）和 RL78/G14 的定时器 RD（输入捕捉功能）的功能的差异点，

请参见“表 1.1”和“表 1.2”。 
 

表 1.1  功能的差异点（输入捕捉功能）（1/2） 

项目 R8C/35C 群 RL78/G14 
计数源 f1、f2、f4、f8、f32、fC2、

fOCO40M、fOCO-F 
TRDCLK 引脚的外部输入信号（能通过
程序选择有效边沿） 

fHOCO 注、fCLK、fCLK/2、fCLK/4、fCLK/8、
fCLK/32 
TRDCLK 引脚的外部输入信号（通过程
序选择有效边沿） 

计数 递增计数 递增计数 
计数周期 当 TRDCRi 寄存器的 CCLR2 ~ CCLR0 

位为“000b”（自由运行）时 
1/fk×65536 
fk：计数源的频率 

当 TRDCRi 寄存器的 CCLR2 ~ CCLR0
位为“000B”（自由运行）时 
1/fk×65536 
fk：计数源的频率 

计数开始条件 给 TRDSTR 寄存器的 TSTARTi 位写
“1”（开始计数）。 

给 TRDSTR 寄存器的 TSTARTi 位写
“1”（开始计数）。 

计数停止条件 当 TRDSTR 寄存器的 CSELi 位为
“1”时，给 TSTARTi 位写“0”（停
止计数）。 

当 TRDSTR 寄存器的 CSELi 位为
“1”时，给 TSTARTi 位写“0”（停
止计数）。 

中断请求的发生时序 • 输入捕捉（TRDIOji 输入的有效边沿
或者 fOCO128 的信号边沿） 
• TRDi 的上溢 

• 输入捕捉（TRDIOji 输入的有效边
沿） 
• TRDi 寄存器的上溢 

TRDIOA0 引脚功能 可编程输入/输出端口、输入捕捉的输
入引脚或者 TRDCLK（外部时钟）的输
入引脚 

I/O 端口、输入捕捉的输入或者
TRDCLK（外部时钟）输入 

TRDIOB0、TRDIOC0、 
TRDIOD0、TRDIOA1 ~ 
TRDIOD1 引脚功能 

可编程输入/输出端口或者输入捕捉的
输入引脚（能按引脚选择） 

I/O 端口或者输入捕捉的输入（按引脚
进行选择） 

INT0/INTP0 引脚功能 可编程输入/输出端口或者 INT0 中断的
输入引脚 

不使用（输入专用端口或者 INTP0 中
断输入）。 

注： 只有在用户选项字节（000C2H）的 FRQSEL4 位为“1”时才能选择 fHOCO。要选择 fHOCO作为定时器 RD
的计数源时，必须在将外围允许寄存器 1（PER1）的 bit4（TRD0EN）置位前将 fCLK设定为 fIH。如果要
将 fCLK改为 fIH以外的时钟，就必须在清除外围允许寄存器 1（PER1）的 bit4（TRD0EN）后进行更改。 

备注： i = 0、1， j = A、B、C、D 
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表 1.2  功能的差异点（输入捕捉功能）（2/2） 

项目 R8C/35C 群 RL78/G14 
读定时器 如果读 TRDi 寄存器，就能读到计数

值。 
如果读 TRDi 寄存器，就能读到计数值。 

写定时器 • 当 TRDMR 寄存器的 SYNC 位为
“0”（定时器 RD0 和定时器 RD1 独
立运行）时能写 TRDi 寄存器。 
• 当 TRDMR 寄存器的 SYNC 位为
“1”（定时器 RD0 和定时器 RD1 同
步运行）时如果写 TRDi 寄存器，数
据就同时被写到 TRD0 寄存器和
TRD1 寄存器。 

• 当 TRDMR 寄存器的 TRDSYNC 位为
“0”（定时器 RD0 和定时器 RD1 独立运
行）时能写 TRDi 寄存器。 
•当 TRDMR 寄存器的 TRDSYNC 位为
“1”（定时器 RD0 和定时器 RD1 同步运
行）时 
如果写 TRDi 寄存器，数据就同时被写到
TRD0 寄存器和 TRD1 寄存器。 

选择功能 • 输入捕捉的输入引脚的选择 
TRDIOAi、TRDIOBi、TRDIOCi、
TRDIODi 引脚中的 1 个或者多个引脚
• 输入捕捉的输入有效边沿的选择 
上升沿、下降沿或者双边沿 
• 将 TRDi 置“0000h”的时序 
上溢或者输入捕捉 
• 缓冲器运行（参照硬件手册中
“20.2.2 缓冲器运行”） 
• 同步运行（参照硬件手册中“20.2.3 
同步运行”） 
• 数字滤波器 
对 TRDIOji 的输入进行采样，如果信
号 3 次相同，就视为已确定电平。 
• 输入捕捉的触发选择 
能选择 fOCO128 作为 TRDGRA0 寄
存器的输入捕捉的触发输入。 

• 输入捕捉的输入引脚的选择 
TRDIOAi、TRDIOBi、TRDIOCi、
TRDIODi 引脚中的 1 个或者多个引脚 
• 输入捕捉的输入有效边沿的选择 
上升沿、下降沿或者双边沿 
•将 TRDi 置“0000H”的时序 
上溢或者输入捕捉 
• 缓冲器运行（参照硬件手册中“8.4.2 缓
冲器运行”） 
• 同步运行（参照硬件手册中“8.4.3 同步
运行”） 
• 数字滤波器 
对 TRDIOji 的输入进行采样，如果信号 3
次相同，就视为电平已确定。 
• 通过 ELC 输入的事件进行的输入捕捉运
行 

备注： i = 0、1， j = A、B、C、D 
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1.2 输出比较模式 
R8C/35C 群的定时器 RD（输出比较功能）和 RL78/G14 的定时器 RD（输出比较功能）的功能的差异点，

请参见“表 1.3”。 
 

表 1.3  功能的差异点（输出比较功能）（1/2） 

项目 R8C/35C 群 RL78/G14 
计数源 f1、f2、f4、f8、f32、fC2、

fOCO40M、fOCO-F 
TRDCLK 引脚的外部输入信号（能通过
程序选择有效边沿） 

fHOCO 注、fCLK、fCLK/2、fCLK/4、fCLK/8、
fCLK/32 
TRDCLK 引脚的外部输入信号（通过程
序选择有效边沿） 

计数 递增计数 递增计数 
计数周期 • 当 TRDCRi 寄存器的 CCLR2 ~ 

CCLR0 位为“000b”（自由运行）时 
1/fk×65536 
fk：计数源的频率 
• 当 TRDCRi 寄存器的 CCLR1 ~ 
CCLR0 位为“01b”或者“10b”（在
TRDGRji 比较匹配时将 TRDi 置
“0000h”）时 
计数源的周期×（n+1） 
n：TRDGRji 寄存器的设定值 

• 当 TRDCRi 寄存器的 CCLR2 ~ CCLR0
位为“000B”（自由运行）时 
1/fk×65536 
fk：计数源的频率 
• 当 TRDCRi 寄存器的 CCLR1 ~ CCLR0
位为“01B”或者“10B”（在 TRDGRji
比较匹配时，将 TRDi 置“0000H”）时 
1/fk×（n+1） 
n：TRDGRji 寄存器的设定值 

波形输出时序 比较匹配 比较匹配（TRDi 寄存器和 TRDGRji 寄
存器的内容相同） 

计数开始条件 给 TRDSTR 寄存器的 TSTARTi 位写
“1”（开始计数）。 

给 TRDSTR 寄存器的 TSTARTi 位写
“1”（开始计数）。 

计数停止条件 • 当 TRDSTR 寄存器的 CSELi 位为
“1”时给 TSTARTi 位写“0”（停止
计数），输出比较的输出引脚保持停止
计数前的输出电平。 
• 当 TRDSTR 寄存器的 CSELi 位为
“0”时在 TRDGRAi 比较匹配时停止
计数，输出比较的输出引脚保持比较匹
配引起输出变化后的电平。 

• 当 TRDSTR 寄存器的 CSELi 位为
“1”时，给 TSTARTi 位写“0”（停止
计数）。 
输出比较的输出引脚保持停止计数前的
输出电平。 
• 在 TRDSTR 寄存器的 CSELi 位为
“0”并且发生 TRDGRAi 的比较匹配时
停止计数。 
输出比较的输出引脚保持比较匹配引起
输出变化后的电平。 

中断请求的发生时序 • 比较匹配（TRDi 寄存器和 TRDGRji
寄存器的内容相同） 
• TRDi 寄存器的上溢 

• 比较匹配（TRDi 寄存器和 TRDGRji 寄
存器的内容相同） 
• TRDi 寄存器的上溢 

TRDIOA0 引脚功能 可编程输入/输出端口、输出比较的输出
引脚或者 TRDCLK（外部时钟）的输入
引脚 

I/O 端口、输出比较的输出或者 TRDCLK
（外部时钟）输入 

TRDIOB0、TRDIOC0、
TRDIOD0、TRDIOA1 ~ 
TRDIOD1 引脚功能 

可编程输入/输出端口或者输出比较的输
出引脚（能按引脚选择） 

I/O 端口或者输出比较的输出（按引脚进
行选择） 

INT0/INTP0 引脚功能 可编程输入/输出端口、脉冲输出强制截
止信号的输入引脚或者 INT0 中断的输
入引脚 

不使用（输入专用端口或者 INTP0 中断
输入）。 

注： 只有在用户选项字节（000C2H）的 FRQSEL4 位为“1”时才能选择 fHOCO。要选择 fHOCO作为定时器 RD
的计数源时，必须在将外围允许寄存器 1（PER1）的 bit4（TRD0EN）置位前将 fCLK设定为 fIH。如果要
将 fCLK改为 fIH以外的时钟，就必须在清除外围允许寄存器 1（PER1）的 bit4（TRD0EN）后进行更改。 

备注：i = 0、1，j = A、B、C、D 
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表 1.3  功能的差异点（输出比较功能）（2/2） 

项目 R8C/35C 群 RL78/G14 
读定时器 如果读 TRDi 寄存器，就能读到计数

值。 
如果读 TRDi 寄存器，就能读到计数
值。 

写定时器 • 当 TRDMR 寄存器的 SYNC 位为
“0”（定时器 RD0 和定时器 RD1 独
立运行）时能写 TRDi 寄存器。 
• 当 TRDMR 寄存器的 SYNC 位为
“1”（定时器 RD0 和定时器 RD1 同
步运行）时如果写 TRDi 寄存器，数据
就同时被写到 TRD0 寄存器和 TRD1 寄
存器。 

•  当 TRDMR 寄存器的 TRDSYNC 位
为“0”（定时器 RD0 和定时器 RD1
独立运行）时能写 TRDi 寄存器。 
• 当 TRDMR 寄存器的 TRDSYNC 位为
“1”（定时器 RD0 和定时器 RD1 同
步运行）时如果写 TRDi 寄存器，数据
就同时被写到 TRD0 寄存器和 TRD1 寄
存器。 

选择功能 • 输出比较的输出引脚的选择 
TRDIOAi、TRDIOBi、TRDIOCi、
TRDIODi 引脚中的 1 个或者多个引脚 
• 比较匹配时的输出电平的选择 
“L”电平输出、“H”电平输出或者
电平反相输出 
• 初始输出电平的选择 
设定从开始计数到比较匹配前的电平。 
• 将 TRDi 置“0000h”的时序 
上溢或者 TRDGRAi 寄存器的比较匹配 
• 缓冲器运行（参照硬件手册中
“20.2.2 缓冲器运行”） 
• 同步运行（参照硬件手册中“20.2.3 
同步运行”） 
• TRDGRCi 和 TRDGRDi 的输出引脚
的变更能将 TRDGRCi 和 TRDGRDi 分
别用于 TRDIOAi 引脚和 TRDIOBi 引脚
的输出控制。 
• 脉冲输出强制截止信号的输入（参照
硬件手册中“20.2.4 脉冲输出的强制截
止”） 
• 能将定时器 RD 作为内部定时器使用
而不输出。 
• A/D 触发的发生 

• 输出比较的输出引脚的选择 
TRDIOAi、TRDIOBi、TRDIOCi、
TRDIODi 引脚中的 1 个或者多个引脚 
• 比较匹配时的输出电平的选择 
“L”电平输出、“H”电平输出或者
电平反相输出 
• 初始输出电平的选择 
设定从开始计数到比较匹配为止的电
平。 
• 将 TRDi 置“0000H”的时序 
上溢或者 TRDGRAi 寄存器的比较匹配 
• 缓冲器运行（参照硬件手册中“8.4.2 
缓冲器运行”） 
• 同步运行（参照硬件手册中“8.4.3 同
步运行”） 
• TRDGRCi 和 TRDGRDi 的输出引脚
的变更 
能将 TRDGRCi 和 TRDGRDi 分别用于
TRDIOAi 引脚和 TRDIOBi 引脚的输出
控制。 
• 能将定时器 RD 用作内部定时器而不
进行输出。 

备注：i = 0、1，j = A、B、C、D 
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2. 寄存器的比较 

2.1.1 输入捕捉功能 
R8C/35C 群的定时器 RD（输入捕捉功能）和 RL78/G14 的定时器 RD（输入捕捉功能）的寄存器的比较，

请参见“表 2.1”。 
 

表 2.1  寄存器的比较（输入捕捉功能） 

项目 R8C/35C 群 RL78/G14 
模块控制寄存
器 

模块待机控制寄存器（MSTCR） 外围允许寄存器 1（PER1） 

定时器 RD0
的扩展控制寄
存器 

定时器 RD 的控制扩展寄存器（TRDECR） 无 

定时器 RD 
ELC 寄存器 

无 定时器 RD ELC 寄存器（TRDELC） 

开始寄存器 定时器 RD 的开始寄存器（TRDSTR） 定时器 RD 开始寄存器（TRDSTR） 
模式寄存器 定时器 RD 的模式寄存器（TRDMR） 定时器 RD 模式寄存器（TRDMR） 
PWM 模式寄
存器 

定时器 RD 的 PWM 模式寄存器（TRDPMR） 定时器 RD PWM 功能选择寄存器
（TRDPMR） 

功能控制寄存
器 

定时器 RD 的功能控制寄存器（TRDFCR） 定时器 RD 功能控制寄存器（TRDFCR） 

数字滤波器功
能选择寄存器 

定时器 RD 的数字滤波器的功能选择寄存器 i
（TRDDFi）（i = 0 或者 1） 

定时器 RD 数字滤波器功能选择寄存器 i
（TRDDFi）（i = 0 或者 1） 

控制寄存器 定时器 RD 的控制寄存器 i（TRDCRi） （i = 
0 或者 1） 

定时器 RD 控制寄存器 i（TRDCRi） （i = 0
或者 1） 

I/O 控制寄存
器 

定时器 RD 的 I/O 控制寄存器 Ai
（TRDIORAi）（i = 0 或者 1） 
定时器 RD 的 I/O 控制寄存器 Ci
（TRDIORCi）（i = 0 或者 1） 

定时器 RD I/O 控制寄存器 Ai （TRDIORAi）
（i = 0 或者 1） 
定时器 RD I/O 控制寄存器 Ci （TRDIORCi）
（i = 0 或者 1） 

状态寄存器 定时器 RD 的状态寄存器 i（TRDSRi）（i = 0
或者 1） 

定时器 RD 状态寄存器 i（TRDSRi）（i = 0
或者 1） 

中断允许寄存
器 

定时器 RD 的中断允许寄存器 i（TRDIERi）
（i = 0 或者 1） 

定时器 RD 中断允许寄存器 i（TRDIERi）（i 
= 0 或者 1） 

计数器 定时器 RD 计数器 i（TRDi）（i = 0 或者 1） 定时器 RD 计数器 i（TRDi）（i = 0 或者 1） 
通用寄存器 定时器 RD 的通用寄存器 Ai、Bi、Ci 和 Di

（TRDGRAi、TRDGRBi、TRDGRCi、
TRDGRDi）（i = 0 或者 1） 

定时器 RD 通用寄存器 Ai、Bi、Ci 和 Di 
（TRDGRAi、TRDGRBi、TRDGRCi, 
TRDGRDi）（i = 0 或者 1） 

引脚分配寄存
器 

定时器 RD 的引脚选择寄存器 i（TRDPSRi） 
（i = 0 或者 1） 

无 

端口寄存器 • 端口 P2 方向寄存器（PD2） • 端口模式寄存器 1（PM1） 
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2.1.2 输出比较功能 
R8C/35C 群的定时器 RD（输出比较功能）和 RL78/G14 的定时器 RD（输出比较功能）的寄存器的比较，

请参见“表 2.2”。 
 

表 2.2  寄存器的比较（输出比较功能） 

项目 R8C/35C 群 RL78/G14 
模块控制寄存
器 

模块待机控制寄存器（MSTCR） 外围允许寄存器 1（PER1） 

定时器 RD0
的扩展控制寄
存器 

定时器 RD 的扩展控制寄存器（TRDECR） 无 

A/D 触发寄存
器 

定时器 RD 的触发控制寄存器（TRDADCR） 无 

ELC 相关寄
存器 

无 定时器 RD ELC 寄存器（TRDELC） 

开始寄存器 定时器 RD 的开始寄存器（TRDSTR） 定时器 RD 开始寄存器（TRDSTR） 
模式寄存器 定时器 RD 的模式寄存器（TRDMR） 定时器 RD 模式寄存器（TRDMR） 
PWM 模式寄
存器 

定时器 RD 的 PWM 模式寄存器（TRDPMR） 定时器 RD PWM 功能选择寄存器
（TRDPMR） 

功能控制寄存
器 

定时器 RD 的功能控制寄存器（TRDFCR） 定时器 RD 功能控制寄存器（TRDFCR） 

输出主控允许
寄存器 

定时器 RD 的输出主控允许寄存器 1
（TRDOER1） 
定时器 RD 的输出主控允许寄存器 2
（TRDOER2） 

定时器 RD 输出主控允许寄存器 1 
（TRDOER1） 
定时器 RD 输出主控允许寄存器 2 
（TRDOER2） 

输出控制寄存
器 

定时器 RD 的输出控制寄存器（TRDOCR） 定时器 RD 输出控制寄存器（TRDOCR）  
定时器 RD 控制寄存器 i（TRDCRi）（i = 0
或者 1） 

控制寄存器 定时器 RD 的控制寄存器 i（TRDCRi）（i = 0
或者 1） 

定时器 RD 控制寄存器 i（TRDCRi）（i = 0
或者 1） 

I/O 控制寄存
器 

定时器 RD 的 I/O 控制寄存器 Ai
（TRDIORAi）（i = 0 或者 1） 
定时器 RD 的 I/O 控制寄存器 Ci
（TRDIORCi）（i = 0 或者 1） 

定时器 RD I/O 控制寄存器 Ai（TRDIORAi）
（i = 0 或者 1） 
定时器 RD I/O 控制寄存器 Ci（TRDIORCi）
（i = 0 或者 1） 

状态寄存器 定时器 RD 的状态寄存器 i（TRDSRi）（i = 0
或者 1） 

定时器 RD 状态寄存器 i（TRDSRi）（i = 0
或者 1） 

中断允许寄存
器 

定时器 RD 的中断允许寄存器 i（TRDIERi）
（i = 0 或者 1） 

定时器 RD 中断允许寄存器 i（TRDIERi）（i 
= 0 或者 1） 

计数器 定时器 RD 计数器 i（TRDi）（i = 0 或者 1） 定时器 RD 计数器 i（TRDi）（i = 0 或者 1） 
通用寄存器 定时器 RD 的通用寄存器 Ai、Bi、Ci 和 Di

（TRDGRAi、TRDGRBi、TRDGRCi、
TRDGRDi）（i = 0 或者 1） 

定时器 RD 通用寄存器 Ai、Bi、Ci 和 Di
（TRDGRAi、TRDGRBi、TRDGRCi、
TRDGRDi）（i = 0 或者 1） 

引脚分配寄存
器 

定时器 RD 的引脚选择寄存器 i（TRDPSRi）
（i = 0 或者 1） 

无 

端口寄存器 • 端口 P2 寄存器（P2） 
• 端口 P2 方向寄存器（PD2） 

• 端口寄存器 1（P1） 
• 端口模式寄存器 1（PM1） 
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3. 定时器 RD（输入捕捉功能和输出比较功能）的运行 

3.1 运行模式 
R8C/35C 群和 RL78/G14 的定时器 RD（输入捕捉功能和输出比较功能）的运行模式是相同的。 
R8C/35C 群的定时器 RD（输入捕捉功能和输出比较功能）和 RL78/G14 的定时器 RD（输入捕捉功能和输

出比较功能）的运行模式的比较，请参见“表 3.1”。 
 

表 3.1  运行模式的比较 

项

目 R8C/35C 群 RL78/G14 

输
入
捕
捉
功
能 

输入捕捉功能是测量外部信号的宽度和周期的功
能。TRDIOji（i = 0、1，j = A、B、C、D）引脚的
外部信号作为触发，将 TRDi 寄存器（计数器）的
内容传送到 TRDGRji 寄存器（输入捕捉）。因为
TRDIOji 引脚和 TRDGRji 寄存器组合使用，所以能
将各引脚设定为输入捕捉功能、或者其他模式和功
能。 
另外，TRDGRA0 寄存器能选择 fOCO128 作为输
入捕捉的触发输入。 

输入捕捉功能是测量外部信号的宽度和周期的功
能。以 TRDIOji 引脚（i = 0、1，j = A、B、C、
D）的外部信号为触发，将 TRDi 寄存器（计数
器）的内容传送到 TRDGRji 寄存器（输入捕
捉）。因为 TRDIOji 引脚和 TRDGRji 寄存器组合
使用，所以能按引脚选择为输入捕捉功能、或者其
他模式和功能。 

输
出
比
较
功
能 

输出比较功能是检测 TRDi（i = 0、1）寄存器的内
容和 TRDGRji（j = A、B、C、D）寄存器的内容
是否相同（比较匹配）的模式。如果内容相同，就
从 TRDIOji 引脚输出任意的电平。因为 TRDIOji 引
脚和 TRDGRji 寄存器组合使用，所以能将各引脚
设定为输出比较功能、或者其他模式和功能。 

输出比较功能是检测 TRDi 寄存器（i = 0、1）的
内容和 TRDGRji 寄存器（j = A、B、C、D）的内
容是否相同（比较匹配）的模式。如果内容相同，
就从 TRDIOji 引脚输出任意的电平。因为 TRDIOji
引脚和 TRDGRji 寄存器组合使用，所以能按引脚
选择为输出比较功能、或者其他模式和功能。 

 

3.2 计数源 
R8C/35C 群的定时器 RD（输入捕捉功能和输出比较功能）和 RL78/G14 的定时器 RD（输入捕捉功能和输

出比较功能）的计数源的比较，请参见“表 3.2”。 
 

表 3.2  计数源的比较 

R8C/35C 群 RL78/G14 注 
f1、f2、f4、f8、f32、fC2、fOCO40M、fOCO-F 
TRDCLK 引脚的外部输入信号（能通过程序选择有效
边沿） 

fHOCO 注、fCLK、fCLK/2、fCLK/4、fCLK/8、fCLK/32 
TRDCLK 引脚的外部输入信号（通过程序选择有效边
沿） 

注: 只有在用户选项字节（000C2H）的 FRQSEL4 位为“1”时才能选择 fHOCO。要选择 fHOCO作为定时器 RD
的计数源时，必须在将外围允许寄存器 1 PER1）的 bit4（TRD0EN）置位前将 fCLK设定为 fIH。如果要
将 fCLK改为 fIH以外的时钟，就必须在清除外围允许寄存器 1（PER1）的 bit4（TRD0EN）后进行更改。 
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3.3 缓冲器运行 
R8C/35C 群和 RL78/G14 的定时器 RD（输入捕捉功能和输出比较功能）的缓冲器运行是相同的。 
能通过 TRDMR 寄存器的 BFCi（i = 0 ~ 1）位和 BFDi 位，将 TRDGRCi 寄存器和 TRDGRDi 寄存器分别设

定为 TRDGRAi 寄存器和 TRDGRBi 寄存器的缓冲寄存器。 
• TRDGRAi 的缓冲寄存器：TRDGRCi 寄存器 
• TRDGRBi 的缓冲寄存器：TRDGRDi 寄存器 
 
R8C/35C 群的定时器 RD（输入捕捉功能和输出比较功能）和 RL78/G14 的定时器 RD（输入捕捉功能和输

出比较功能）的缓冲器运行的比较，请参见“表 3.3”。 
 

表 3.3  缓冲器运行的比较 

项目 
R8C/35C 群 RL78/G14 

缓冲器传送时序 传送内容 缓冲器传送时序 传送内容 
输入
捕捉
功能 

TRDIOAi 的输入信号 
（输入捕捉信号的输
入） 

将 TRDGRAi 寄存器
的内容传送到缓冲寄
存器。 

TRDIOAi 的输入信
号 
（输入捕捉信号的输
入） 

将 TRDGRAi 寄存器的内容
传送到 TRDGRCi 寄存器
（缓冲寄存器）。 

TRDIOBi 的输入信号 
（输入捕捉信号的输
入） 

将 TRDGRBi 寄存器
的内容传送到缓冲寄
存器。 

TRDIOBi 的输入信
号 
（输入捕捉信号的输
入） 

将 TRDGRBi 寄存器的内容
传送到 TRDGRDi 寄存器
（缓冲寄存器）。 

输出
比较
功能 

将 TRDGRAi 寄存器
的内容传送到缓冲寄
存器。 

将缓冲寄存器的内容
传送到 TRDGRAi 寄
存器。 

TRDi 寄存器和
TRDGRAi 寄存器的
比较匹配 

将 TRDGRCi 寄存器（缓冲
寄存器）的内容传送到
TRDGRAi 寄存器。 

TRDi 寄存器和
TRDGRBi 寄存器的
比较匹配 

将缓冲寄存器的内容
传送到 TRDGRBi 寄
存器。 

TRDi 寄存器和
TRDGRBi 寄存器的
比较匹配 

将 TRDGRDi 寄存器（缓冲
寄存器）的内容传送到
TRDGRBi 寄存器。 

备注： i = 0、1 
 

3.4 同步运行 
R8C/35C 群和 RL78/G14 的定时器 RD（输入捕捉功能和输出比较功能）的同步运行是相同的。 
使 TRD0 寄存器和 TRD1 寄存器同步。 
R8C/35C 群的定时器 RD（输入捕捉功能和输出比较功能）和 RL78/G14 的定时器 RD（输入捕捉功能和输

出比较功能）的同步运行的比较，请参见“表 3.4”。 
 

表 3.4  同步运行的比较 

项目 R8C/35C 群 RL78/G14 
同步预置 在 TRDMR 寄存器的 SYNC 位为“1”（同

步运行）时，如果写 TRDi 寄存器，数据就
同时被写到 TRD0 
寄存器和 TRD1 寄存器。 

如果在 TRDMR 寄存器的 TRDSYNC 位为
“1”（同步运行）时写 TRDi 寄存器，数据
就同时被写到 TRD0 
寄存器和 TRD1 寄存器。 

同步清除 当 TRDMR 寄存器的 SYNC 位为“1”并且
TRDCR0 寄存器的 CCLR2 ~ CCLR0 位为
“011B”（同步清除）时，TRD0 寄存器和
TRD1 寄存器同时变为“0000H”。 
同样，当 TRDMR 寄存器的 SYNC 位为
“1”并且 TRDCR1 寄存器的 CCLR2 ~ 
CCLR0 位为“011b”（同步清除）时，
TRD1 寄存器和 TRD0 寄存器同时变为
“0000h”。 

当 TRDMR 寄存器的 TRDSYNC 位为“1”并
且 TRDCR0 寄存器的 CCLR2 ~ CCLR0 位为
“011B”（同步清除）时，TRD0 寄存器和
TRD1 寄存器同时变为“0000H”。 
同样，当 TRDMR 寄存器的 TRDSYNC 位为
“1”并且 TRDCR1 寄存器的 CCLR2 ~ 
CCLR0 位为“011B”（同步清除）时，
TRD1 寄存器和 TRD0 寄存器同时变为
“0000H”。 

备注： i = 0、1  



RL78/G14、R8C/35C群 从R8C转至RL78的迁移指南：定时器RD（输入捕捉和输出比较功能） 

R01AN3401CC0100 Rev.1.00  Page 11 of 13 
2016.12.31  

3.5 脉冲输出强制截止 
在输入捕捉功能模式中，没有脉冲输出强制截止功能。在输出比较功能模式中，有脉冲输出强制截止功能。 
R8C/35C 群和 RL78/G14 的定时器 RD（输出比较功能）的脉冲输出强制截止功能是相同的。 
在输出比较功能模式中，能通过 INT0/INTP0 引脚的输入将 TRDIOji（i = 0、1，j = A、B、C、D）的输出

引脚强制设定为可编程输入/输出端口，并截止脉冲输出。 
R8C/35C 群的定时器 RD（输出比较功能）和 RL78/G14 的定时器 RD（输出比较功能）的脉冲输出强制截

止功能的比较，请参见“表 3.5”。 
 

表 3.5  脉冲输出强制截止的比较 

R8C/35C 群 RL78/G14 
在输出比较功能、PWM 模式、复位同步 PWM 模式、互
补 PWM 模式和 PWM3 模式中，能通过 INT0 引脚的输
入将 TRDIOji（i = 0、1，j = A、B、C、D）的输出引脚
强制设定为可编程输入/输出端口，并截止脉冲输出。 
如果将 TRDOER1 寄存器的对应位置“0”（允许定时器
RD 的输出），就将上述功能或者模式中使用的输出引脚
用作定时器 RD 的输出引脚。当 TRDOER2 寄存器的
PTO 位为“1”（脉冲输出强制截止信号的输入 INT0 有
效）时，如果给 INT0 引脚输入“L”电平，TRDOER1
寄存器的所有位就变为“1”（禁止定时器 RD 的输出，
TRDIOji 输出引脚为可编程输入/输出端口）。在给 INT0
引脚输入“L”电平后经过 1 ~ 2 个定时器 RD 的运行时
钟周期（参照硬件手册中“表 20.1 定时器 RD 的运行时
钟”），TRDIOji 输出引脚变为可编程输入/输出端口。 

当使用 PWM 功能时或者在复位同步 PWM 模式、
互补 PWM 模式和 PWM3 模式中，能通过 INTP0
引脚的输入来截止 TRDIOji 输出引脚（i = 0、1，j 
= A、B、C、D）的脉冲输出。 
如果将 TRDOER1 寄存器的对应位置“0”（允许
定时器 RD 的输出），就将这些功能或者模式中使
用的输出引脚用作定时器 RD 的输出引脚。当
TRDOER2 寄存器的 TRDPTO 位为“1”（脉冲输
出强制截止信号 INTP0 引脚输入有效）时，
TRDDF0 寄存器或者 TRDDF1 寄存器的 DFCK1、
DFCK0、PENB1、PENB0、DFD、DFC、DFB、
DFA 位设定的输出值从用作定时器 RD 输出端口的
输出引脚输出。 

备注： i = 0、1 
 

3.6 A/D 触发发生 
R8C/35C 群，在输出比较功能模式中，有 A/D 触发发生功能。 
R8C/35C 群的定时器 RD（输出比较功能）和 RL78/G14 的定时器 RD（输出比较功能）的 A/D 触发发生功

能的比较，请参见“表 3.6”。 
 

表 3.6  A/D 触发发生的比较 

R8C/35C 群 RL78/G14 
能将 TRDi（i = 0、1）寄存器和 TRDGRji（j = A、B、C、D）寄
存器的比较匹配信号用作 A/D 转换器的转换开始触发。 
能通过 TRDADCR 寄存器选择使用哪个比较匹配。 

无 

 

3.7 从事件链接控制器（ELC）输入的事件 
RL78/G14，在输入捕捉功能模式中，通过 ELC 输入的事件，定时器 RD 进行 2 种运行。 
R8C/35C 群的定时器 RD（输入捕捉功能）和 RL78/G14 的定时器 RD（输入捕捉功能）从事件链接控制器

（ELC）输入的事件的比较，请参见“表 3.7”。 
 

表 3.7  从事件链接控制器（ELC）输入的事件的差异点 

R8C/35C 群 RL78/G14 
无 通过 ELC 输入的事件，定时器 RD 进行 TRDIOD0/TRDIOD1 的输入捕捉。此时，TRDSRi 寄

存器的 IMFD 位为“1”。 
要使用此功能时，必须选择定时器模式的输入捕捉功能，并且将 TRDELC 寄存器的 ELCICE0
位或者 ELCICE1 位置“1”。在其他模式（定时器模式的输出比较功能、PWM 功能、复位同
步 PWM 模式、互补 PWM 模式、PWM3 模式）中，此功能无效。 

备注： i = 0、1  
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3.8 所使用的引脚 
3.8.1 所使用的引脚 

R8C/35C 群的定时器 RD（输入捕捉功能和输出比较功能）和 RL78/G14 的定时器 RD（输入捕捉功能和输

出比较功能）所使用的端口，请参见“表 3.8”。 
 

表 3.8  模拟输出引脚 

项目 R8C/35C 群 RL78/G14 
引脚 • P2_0（/ TRDIOA0/ TRDCLK） 

• P2_1（/ TRDIOC0） 
• P2_2（/ TRDIOB0） 
• P2_3（/ TRDIOD0） 
• P2_4（/ TRDIOA1） 
• P2_5（/ TRDIOB1） 
• P2_6（/ TRDIOC1） 
• P2_7（/ TRDIOD1） 

• P10/ TRDIOD1 
• P11/ TRDIOC1 
• P12/ TRDIOB1 
• P13/ TRDIOA1 
• P14/ TRDIOD0 
• P15/ TRDIOB0 
• P16/ TRDIOC0 
• P17/ TRDIOA0/TRDCLK 

 
3.8.2 相关寄存器的设定 

使用这些引脚用作 PWM 输出端口时，需要设定以下的寄存器。 
 

表 3.9  相关寄存器的设定 

项目 R8C/35C 群 RL78/G14 
引脚分配寄存器 定时器 RD 引脚选择寄存器 i（TRDPSRi）（i = 0

或者 1） 
无 

端口寄存器 • 端口 P2 寄存器（P2）注 
• 端口 P2 方向寄存器（PD2） 

• 端口寄存器 1（P1）注 
• 端口模式寄存器 1（PM1） 

注： 输入捕捉功能时，不需要设定端口寄存器（P2/P1）。 
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4. 参考文献 
RL78/G14 用户手册 硬件篇 （R01UH0186C） 
R8C/35C 群 硬件手册（RCJ09B0079） 
（最新版本请从瑞萨电子网页上取得） 

 
技术信息/技术更新 
（最新信息请从瑞萨电子网页上取得） 

 
 
 
 

公司主页和咨询窗口 
瑞萨电子主页 
• http://www.renesas.com/zh-cn/ 
 
 
咨询 
• https://www.renesas.com/zh-cn/support/contact.html 
 
 
 

http://www.renesas.com/zh-cn/
https://www.renesas.com/zh-cn/support/contact.html
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产品使用时的注意事项

本文对适用于单片机所有产品的 “使用时的注意事项”进行说明。有关个别的使用时的注意事项请参照

正文。此外，如果在记载上有与本手册的正文有差异之处，请以正文为准。

1. 未使用的引脚的处理

【注意】将未使用的引脚按照正文的 “未使用引脚的处理”进行处理。

CMOS产品的输入引脚的阻抗一般为高阻抗。如果在开路的状态下运行未使用的引脚，由于感应现

象，外加LSI周围的噪声，在LSI内部产生穿透电流，有可能被误认为是输入信号而引起误动作。

未使用的引脚，请按照正文的 “未使用引脚的处理”中的指示进行处理。

2. 通电时的处理

【注意】通电时产品处于不定状态。

通电时， LSI内部电路处于不确定状态，寄存器的设定和各引脚的状态不定。通过外部复位引脚对

产品进行复位时，从通电到复位有效之前的期间，不能保证引脚的状态。

同样，使用内部上电复位功能对产品进行复位时，从通电到达到复位产生的一定电压的期间，不能

保证引脚的状态。

3. 禁止存取保留地址 （保留区）

【注意】禁止存取保留地址 （保留区）

在地址区域中，有被分配将来用作功能扩展的保留地址 （保留区）。因为无法保证存取这些地址时

的运行，所以不能对保留地址 （保留区）进行存取。

4. 关于时钟

【注意】复位时，请在时钟稳定后解除复位。

在程序运行中切换时钟时，请在要切换成的时钟稳定之后进行。复位时，在通过使用外部振荡器

（或者外部振荡电路）的时钟开始运行的系统中，必须在时钟充分稳定后解除复位。另外，在程序

运行中，切换成使用外部振荡器 （或者外部振荡电路）的时钟时，在要切换成的时钟充分稳定后

再进行切换。

5. 关于产品间的差异

【注意】在变更不同型号的产品时，请对每一个产品型号进行系统评价测试。

即使是同一个群的单片机，如果产品型号不同，由于内部ROM、版本模式等不同，在电特性范围

内有时特性值、动作容限、噪声耐量、噪声辐射量等也不同。因此，在变更不认同型号的产品时，

请对每一个型号的产品进行系统评价测试。
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(Note 1)  "Renesas Electronics" as used in this document means Renesas Electronics Corporation and also includes its majority-owned subsidiaries.
(Note 2)  "Renesas Electronics product(s)" means any product developed or manufactured by or for Renesas Electronics.

以下“注意事项”为从英语原稿翻译的中文译文，仅作为参考译文，英文版的“Notice”具有正式效力。
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(注1) 瑞萨电子：在本文档中指瑞萨电子株式会社及其控股子公司。
(注2) 瑞萨电子产品：指瑞萨电子开发或生产的任何产品。
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