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RL78/G14、R8C/36M 群 
从 R8C 转至 RL78 的迁移指南： 
串行接口（UART0、1）→串行阵列单元 

要点 
本篇应用说明介绍了从 R8C/36M 群的串行接口（以下简称为 UART0、UART1）转至 RL78/G14（80 引脚、

100 引脚产品）的串行阵列单元（以下简称为 SAU）的迁移方法。 
 

 
 

对象 MCU 
RL78/G14、R8C/36M 群 

 
将本篇应用说明应用到其他 MCU 时，请根据 MCU 的规格进行详细的评价。 
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1. R8C/36M 群与 RL78/G14 的差异点 

1.1 功能概要的差异点 
R8C/36M 群的 UART0、UART1 和 RL78/G14 的 SAU 的功能概要的差异点，请参见“表 1.1”。 
 

表 1.1  功能概要的差异点 

项目 R8C/36M 群 RL78/G14 

模式（功能） 
• 时钟同步串行 I/O 模式 
• 时钟异步串行 I/O 模式（UART 模式） 

• 3 线串行（CSI）模式 
• UART 模式 
• 简易 I2C 模式 

通道数 2 通道（UART0、UART1） 
• 3 线串行（CSI）：8 通道 
• UART：4 通道 
• 简易 I2C：8 通道 

噪声滤波器 无 有 
 

1.2 时钟同步串行 I/O 模式的差异点 
和 R8C/36M 群的时钟同步串行 I/O 模式相对应的 RL78/G14 的功能是 3 线串行（以下简称为 CSI）模式。 
时钟同步串行 I/O 模式的差异点，请参见“表 1.2”。 
 

表 1.2  时钟同步串行 I/O 模式的差异点 

项目 R8C/36M 群 RL78/G14 

传送时钟 
• 内部时钟：fi/(2(n+1)) 注 1 
• 外部时钟 

• 主控发送：fMCK/(SDRmn[15:9]+1)/2 注 2 

• 从属发送：SCK
_______

 注 3、注 4 

通道 UART0、UART1 CSI00、CSI01、CSI10、CSI11、CSI20、
CSI21、CSI30、CSI31 

数据长度 8 位 7 位或者 8 位 

中断 
• 发送缓冲器空 
• 发送完成 
• 接收完成 

• 发送结束中断（单次传送模式时） 
• 缓冲器空中断（连续传送模式时） 

时钟极性选择 有 无 
数据相位选择 无 有 
时钟相位选择 无 有 
STOP 模式下的使用 可以使用（选择外部时钟时） 可以使用（SNOOZE 模式功能） 
从属选择输入功能 无 有 
注 1： fi = f1、f8、f32、fC；n = UiBRG 寄存器设定值（00h ~ FFh） 
注 2： fMCK：目标通道的运行时钟；m：单元号（m = 0、1）、n：通道号（n = 0 ～ 3） 
注 3： SCK

_______

：主控提供的串行时钟 
注 4： 最大传送速率：fMCK/6 
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1.3 时钟异步串行 I/O 模式的差异点 
和 R8C/36M 群的时钟异步串行 I/O 模式相对应的 RL78/G14 的功能是 UART 模式。 
时钟异步串行 I/O 模式的差异点，请参见“表 1.3”。 
 

表 1.3  时钟异步串行 I/O 模式的差异点 

项目 R8C/36M 群 RL78/G14 

传送时钟 
• 内部时钟：fj/(16(n+1)) 注 1 
• 外部时钟：fEXT/(16(n+1)) 注 2 

fMCK/(SDRmn[15:9]+1)/2 注 3、注 4 

通道 UART0、UART1 UART0 ~ UART3 注 5 
发送/接收数据的

电平设置、反相选

择 
无 有 

产生中断请求的时

序 

• 发送缓冲器空 
• 发送完成 
• 接收完成 

• 发送完成中断（单次传送模式时） 
• 缓冲器空中断（连续传送模式时） 
• 由帧错误、奇偶校验错误、溢出错误引起的错误中

断 

错误检测 

• 溢出错误 
• 帧错误 
• 奇偶校验错误 
• 总错误标志 

• 溢出错误 
• 帧错误 
• 奇偶校验错误 

数据相位选择 无 有 

奇偶校验位 

可以有以下的选择： 
• 允许/禁止奇偶校验 
• 偶校验 
• 奇校验 

可以有以下的选择： 
• 无奇偶校验位 
• 附加 0 的奇偶校验位 
• 偶校验 
• 奇校验 

LIN 总线功能 无 有 
注 1： fj = f1、f8、f32、fC；n = UiBRG 寄存器设定值（00h ~ FFh） 
注 2： fEXT：来自 CLKi 引脚的输入；n = UiBRG 寄存器的设定值（00h ~ FFh） 
注 3： fMCK：目标通道的运行时钟；m：单元号（m = 0、1）、n：通道号（n = 0 ～ 3） 
注 4： 最大传送速率：fMCK/6，最小传送速率：fCLK / (2 × 215 × 128) 
注 5： 只限于 80 引脚、100 引脚产品 
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1.4 输入/输出引脚的分配 
R8C/36M 群的串行通信中可以使用的输入/输出引脚的分配，请参见“表 1.4”。 
RL78/G14 的串行通信中可以使用的输入/输出引脚的分配，请参见“表 1.5”~“表 1.7”。 
 

表 1.4  R8C/36M 群的输入/输出引脚 

引脚名 可分配的引脚 输入/输出 功能 
TXD0 P1_4 输出 串行数据输出 
RXD0 P1_5 输入 串行数据输入 
CLK0 P1_6 输入/输出 传送时钟输入/输出 
TXD1 P0_1 或者 P6_3 输出 串行数据输出 
RXD1 P0_2 或者 P6_4 输入 串行数据输入 
CLK1 P0_3、P6_2 或者 P6_5 输入/输出 传送时钟输入/输出 
 

表 1.5  RL78/G14 的输入/输出引脚（使用 CSI 时） 

目标通道 引脚名 可分配的引脚 输入/输出 功能 

SAU0 的通道 0（CSI00） 
SO00 P51 或者 P17 输出 串行数据输出 
SI00 P50 或者 P16 输入 串行数据输入 
SCK00 P30 或者 P55 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU0 的通道 1（CSI01） 
SO01 P45 输出 串行数据输出 
SI01 P44 输入 串行数据输入 
SCK01 P43 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU0 的通道 2（CSI10） 
SO10 P02 或者 P82 输出 串行数据输出 
SI10 P03 或者 P81 输入 串行数据输入 
SCK10 P04 或者 P80 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU0 的通道 3（CSI11） 
SO11 P12 输出 串行数据输出 
SI11 P11 输入 串行数据输入 
SCK11 P10 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU1 的通道 0（CSI20） 
SO20 P13 输出 串行数据输出 
SI20 P14 输入 串行数据输入 
SCK20 P15 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU1 的通道 1（CSI21） 
SO21 P72 输出 串行数据输出 
SI21 P71 输入 串行数据输入 
SCK21 P70 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU1 的通道 2（(CSI30） 
SO30 P144 输出 串行数据输出 
SI30 P143 输入 串行数据输入 
SCK30 P142 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU1 的通道 3（CSI31） 
SO31 P52 输出 串行数据输出 
SI31 P53 输入 串行数据输入 
SCK31 P54 输入/输出 时钟输入/输出 
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表 1.6  RL78/G14 的输入/输出引脚（使用 UART 时） 

目标通道 引脚名 可分配的引脚 输入/输出 功能 

SAU0 的通道 0（UART0） 
TXD0 P51 或者 P17 输出 串行数据输出 
RXD0 P50 或者 P16 输入 串行数据输入 

SAU0 的通道 1（UART1） 
TXD1 P02 或者 P82 输出 串行数据输出 
RXD1 P03 或者 P81 输入 串行数据输入 

SAU0 的通道 2（UART2） 
TXD2 P13 或者 P77 输出 串行数据输出 
RXD2 P14 或者 P76 输入 串行数据输入 

SAU0 的通道 3（UART3） 
TXD3 P144 输出 串行数据输出 
RXD3 P143 输入 串行数据输入 

 
表 1.7  RL78/G14 的输入/输出引脚（使用简易 I2C 时） 

目标通道 引脚名 可分配的引脚 输入/输出 功能 

SAU0 的通道 0（IIC00） 
SDA00 P50 输入/输出 串行数据输入/输出 
SCL00 P30 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU0 的通道 1（IIC01） 
SDA01 P44 输入/输出 串行数据输入/输出 
SCL01 P43 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU0 的通道 2（IIC10） 
SDA10 P03 或者 P81 输入/输出 串行数据输入/输出 
SCL10 P04 或者 P80 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU0 的通道 3（IIC11） 
SDA11 P11 输入/输出 串行数据输入/输出 
SCL11 P10 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU1 的通道 0（IIC20） 
SDA20 P14 输入/输出 串行数据输入/输出 
SCL20 P15 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU1 的通道 1（IIC21） 
SDA21 P71 输入/输出 串行数据输入/输出 
SCL21 P70 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU1 的通道 2（IIC30） 
SDA30 P143 输入/输出 串行数据输入/输出 
SCL30 P142 输入/输出 时钟输入/输出 

SAU1 的通道 3（IIC31） 
SDA31 P53 输入/输出 串行数据输入/输出 
SCL31 P54 输入/输出 时钟输入/输出 
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2. 寄存器的比较 
R8C/36M 群的 UART0、UART1 和 RL78/G14 的 SAU 的寄存器对比表，请参见“表 2.1”和“表 2.2”。 

 
表 2.1  寄存器对比（1） 

项目 R8C/36M 群 RL78/G14 

串行 I/O 模式、数据长度选择 UiMR 寄存器的 SMD0 位 ~ 
SMD2 位 

SMRmn 寄存器的 MDmn1 位和 MDmn2 位 
SCRmn 寄存器的 DLSmn0 位和 DLSmn1 位 

内部/外部时钟选择 UiMR 寄存器的 CKDIR 位 无 
停止位长度选择 UiMR 寄存器的 STPS 位 SCRmn 寄存器的 SLCmn0 位和 SLCmn1 位 

奇偶校验位控制 UiMR 寄存器的 PRY 位和

PRYE 位 SCRmn 寄存器的 PTCmn0 位和 PTCmn1 位 

位速率 UiBRG 寄存器 SDRmn 寄存器 注 
发送缓冲器 UiTB 寄存器 SDRmn 寄存器 注 

计数源选择 UiC0 寄存器的 CLK0 位和

CLK1 位 

CKC 寄存器的 CSS 位和 MCM0 位 
SPSm 寄存器 
SMRmn 寄存器的 CKSmn 位和 CCSmn 位 

发送寄存器空标志 UiC0 寄存器的 TXEPT 位 SSRmn 寄存器的 TSFmn 位 
数据输出选择 UiC0 寄存器的 NCH 位 POMxx 寄存器 
时钟极性选择 UiC0 寄存器的 CKPOL 位 SCRmn 寄存器的 CKPmn 位和 DAPmn 位 
发送格式选择 UiC0 寄存器的 UFORM 位 SCRmn 寄存器的 DIRmn 位 

允许发送 UiC1 寄存器的 TE 位 
SCRmn 寄存器的 TXEmn 位 
SSm 寄存器 
SMRmn 寄存器的 STSmn 位 

发送缓冲器空标志 UiC1 寄存器的 TI 位 SSRmn 寄存器的 BFFmn 位 

允许接收 UiC1 寄存器的 RE 位 
SCRmn 寄存器的 RXEmn 位 
SSm 寄存器 
SMRmn 寄存器的 STSmn 位 

接收结束标志 UiC1 寄存器的 RI 位 无 
发送中断源选择 UiC1 寄存器的 UiIRS 位 SMRmn 寄存器的 MDmn0 位 
允许连续接收模式 UiC1 寄存器的 UiRRM 位 无 
i = 0、1 
m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
 
注： 低 8 位或者低 9 位用作发送和接收缓冲寄存器，高 7 位用作运行时钟（fMCK）的分频设定寄存器。 
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表 2.2  寄存器对比（2） 

项目 R8C/36M 群 RL78/G14 
接收缓冲器 UiRB 寄存器 SDRmn 寄存器 注 
溢出错误标志 UiRB 寄存器的 OER 位 SSRmn 寄存器的 OVFmn 位 
帧错误标志 UiRB 寄存器的 FER 位 SSRmn 寄存器的 FEFmn 位 
奇偶校验错误标志 UiRB 寄存器的 PER 位 SSRmn 寄存器的 PEFmn 位 
总错误标志 UiRB 寄存器的 SUM 位 无 
TXD0 引脚选择 U0SR 寄存器的 TXD0SEL0 位 无 
RXD0 引脚选择 UiC0 寄存器的 RXD0SEL0 位 无 
CLK0 引脚选择 UiC0 寄存器的 CLK0SEL0 位 无 

TXD1 引脚选择 U1SR 寄存器的 TXD1SEL0 位和

TXD1SEL1 位 无 

RXD1 引脚选择 U1SR 寄存器的 RXD1SEL0 位和

RXD1SEL1 位 无 

CLK1 引脚选择 U1SR 寄存器的 CLK1SEL0 位和

CLK1SEL1 位 无 

控制通道 n 的接收数据的电平反相 无 SMRmn 寄存器的 SISmn0 位 
选择是否屏蔽错误中断信号 无 SCRmn 寄存器的 EOCmn 位 
清除错误标志 无 SIRmn 寄存器 
通道 n 运行停止触发 无 STm 寄存器的 STmn 位 
通道 n 的运行允许/禁止状态的表

示 无 SEM 寄存器的 SEmn 位 

允许/禁止通道 n 串行输出 无 SOEm 寄存器的 SOEmn 位 
通道 n 的串行时钟输出 无 SOm 寄存器的 CKOmn 位 
通道 n 的串行数据输出 无 SOm 寄存器的 SOmn 位 
选择通道 n 的发送数据的电平反相 无 SOLm 寄存器 
允许/禁止产生传送结束中断 无 SSCm 寄存器的 SSECm 位 
允许/禁止从 STOP 状态下启动

UART0/UART2 接收运行 无 SSCm 寄存器的 SWCm 位 

输入切换控制（LIN 总线通信） 无 ISC 寄存器 
允许噪声滤波器 无 NFEN0 寄存器 
i = 0、1 
m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
 
注： 低 8 位或者低 9 位用作发送和接收缓冲寄存器，高 7 位用作运行时钟（fMCK）的分频设定寄存器。 
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3. UART0、UART1 和 SAU 的串行通信设置的比较 

3.1 选择串行 I/O 模式 
3.1.1 R8C/36M 群 

通过 UiMR（i=0、1）寄存器的 SMD0~SMD2 位可以选择运行模式。SMD0 位 ~ SMD2 位的说明，请参见

“表 3.1”。 
 

表 3.1  SMD0 位 ~ SMD2 位的设定 

SMD2 位 SMD1 位 SMD0 位 串行 I/O 模式选择位 
0 0 0 串行接口无效 
0 0 1 时钟同步串行 I/O 模式 
1 0 0 UART 模式，传送数据长为 7 位 
1 0 1 UART 模式，传送数据长为 8 位 
1 1 0 UART 模式，传送数据长为 9 位 

上述以外 禁止设定 
 
3.1.2 RL78/G14 

通过 SMRmn 寄存器的 MDmn1 位、MDmn2 位可以选择运行模式（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 
3））。MDmn1 位、MDmn2 位的说明，请参见“表 3.2”。 
 

表 3.2  MDmn2 位、MDmn1 位的设定 

MDmn2 位 MDmn1 位 通道 n 运行模式的设定 
0 0 CSI 模式 
0 1 UART 模式 
1 0 简易 I2C 模式 
1 1 禁止设定 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
 

使用 CSI 时，传送数据长度可以选择 7 位或者 8 位。使用 UART 时，可以选择 7 位、8 位或者 9 位。通过

SCRmn 寄存器的 DLSmn0 位、DLSmn1 位可以设定传送数据长度（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 
3））。DLSmn0 位、DLSmn1 位的说明，请参见“表 3.3”。 
 

表 3.3  DLSmn0 位、DLSmn1 位的设定 

DLSmn1 位 DLSmn0 位 数据长度的设定 
0 0 禁止设定 
0 1 9 位数据长度（保存在 SDRmn 寄存器的 bit0 ~ 8） 
1 0 7 位数据长度（保存在 SDRmn 寄存器的 bit0 ~ 6） 
1 1 8 位数据长度（保存在 SDRmn 寄存器的 bit0 ~ 7） 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
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3.2 传送时钟的设置 
3.2.1 R8C/36M 群 

为了确定传送时钟，需要设置 UiBRG 的寄存器、内部/外部时钟和计数源（i =0、1）。UiBRG 寄存器是 8
位寄存器，可以设置 00H ~ FFH。内部/外部时钟的选择由 UiMR 寄存器的 CKDIR 位设置。计数源由 UiC0 寄

存器的 CLK0 位、CLK1 位选择。 
CKDIR 位的说明请参见“表 3.4”，CLK0 位、CLK1 位的说明请参见“表 3.5”。 

 
表 3.4  CKDIR 位的设定 

CKDIR 位 内部/外部时钟设定位 
0 内部时钟 
1 外部时钟 

 
表 3.5  CLK0 位、CLK1 位的设定 

CLK1 位 CLK0 位 BRG 计数源选择位 
0 0 选择 f1 
0 1 选择 f8 
1 0 选择 f32 
1 1 选择 fC 

 
3.2.2 RL78/G14 

传送时钟源的时钟由 CKC 寄存器的 CSS 位和 MCM0 位确定。CSS 位的说明请参见“表 3.6”，MCM0 位

的说明请参见“表 3.7”。 
 

表 3.6  CSS 位的设定 

CSS 位 CPU/外围硬件时钟(fCLK)的选择 
0 主系统时钟（fMAIN） 
1 副系统时钟（fSUB） 

 
表 3.7  MCM0 位的设定 

MCM0 位 主系统时钟（fMAIN）的运行控制 
0 选择高速内部振荡器时钟（fIH）作为主系统时钟（fMAIN） 
1 选择高速系统时钟（fMX）作为主系统时钟（fMAIN） 
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每个通道的运行时钟（CKm0、CKm1）由 SPSm寄存器的 PRSmk0 位 ~ PRSmk3 位进行选择（m = 单元号

（0、1）、k = 0、1）。可以给各通道提供 CKm0 和 CKm1 两种公共运行时钟，通道 n 的运行时钟由 SMRmn
寄存器指定（n = 通道号（0 ~ 3））。PRSmk0 位 ~ PRSmk3 位的说明请参见“表 3.8”。 

 
表 3.8  PRSmk0 位 ~ PRSmk3 位的设定 

PRSmk3 位 PRSmk2 位 PRSmk1 位 PRSmk0 位 运行时钟（CKmk）的选择 
0 0 0 0 fCLK 
0 0 0 1 fCLK/2 
0 0 1 0 fCLK/22 
0 0 1 1 fCLK/23 
0 1 0 0 fCLK/24 
0 1 0 1 fCLK/25 
0 1 1 0 fCLK/26 
0 1 1 1 fCLK/27 
1 0 0 0 fCLK/28 
1 0 0 1 fCLK/29 
1 0 1 0 fCLK/210 
1 0 1 1 fCLK/211 
1 1 0 0 fCLK/212 
1 1 0 1 fCLK/213 
1 1 1 0 fCLK/214 
1 1 1 1 fCLK/215 

m = 单元号（0、1）、k = 0、1 
 

通道 n 的运行时钟（fMCK）由 SMRmn 寄存器的 CKSmn 位设定（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 
3））。CKSmn 位的说明请参见“表 3.9”。 
 

表 3.9  CKSmn 位的设定 

CKSmn 位 通道 n 运行时钟（fMCK）的选择 
0 SPSm 寄存器设定的运行时钟 CKm0 
1 SPSm 寄存器设定的运行时钟 CKm1 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
 

通道 n 的传送时钟（fTCLK）由 SMRmn 寄存器的 CCSmn 位设定（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 
3））。CCSmn 位的说明请参见“表 3.10”。 

 
表 3.10  CCSmn 位的设定 

CCSmn 位 通道 n 传送时钟（fTCLK）的选择 
0 CKSmn 位指定的运行时钟 fMCK的分频时钟 
1 来自 SCKp

_________

引脚的输入时钟 fSCK（CSI 模式的从属传送） 
m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
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运行时钟（fMCK）分频的传送时钟，由 SDRmn 寄存器的 bit9 ~ bit15 设定（m = 单元号（0、1）、n = 通道

号（0 ~ 3））。SDRmn 寄存器 bit9 ~ bit15 的说明请参见“表 3.11”。 
 

表 3.11  SDRmn 寄存器 bit9 ~ bit15 的设定 

bit15 bit14 bit13 bit12 bit11 bit10 bit9 运行时钟分频的传送时钟设定 
0 0 0 0 0 0 0 fMCK/2 
0 0 0 0 0 0 1 fMCK/4 
0 0 0 0 0 1 0 fMCK/6 
0 0 0 0 0 1 1 fMCK/8 
… … … … … … … … 
1 1 1 1 1 1 0 fMCK/254 
1 1 1 1 1 1 1 fMCK/256 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
 

3.3 停止位长度的选择 
3.3.1 R8C/36M 群 

停止位长度由 UiMR 寄存器的 STPS 位（i = 0、1）设定。STPS 位的说明请参见“表 3.12”。 
 

表 3.12  STPS 位的设定 

STPS 位 停止位长度选择位 
0 1 个停止位 
1 2 个停止位 

i = 0、1 
 
3.3.2 RL78/G14 

停止位长度由 SCRmn 寄存器的 SLCmn0、SLCmn1 位设定（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3））。

SLCmn0 位、SLCmn1 位的说明请参见“表 3.13”。 
 

表 3.13  SLCmn0 位、SLCmn1 位的设定 

SLCmn1 位 SLCmn0 位 停止位的设定 
0 0 无停止位 
0 1 停止位长度 = 1 位 
1 0 停止位长度 = 2 位 （只限于 mn = 00、02、10、12） 
1 1 禁止设定 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
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3.4 奇偶校验位的控制 
3.4.1 R8C/36M 群 

是否使用奇偶校验，由 UiMR 寄存器的 PRYE 位来选择，使用奇校验还是偶校验由 UiMR 寄存器的 PRY
位来选择（i = 0、1）。PRYE 位的说明请参见“表 3.14”，PRY 位的说明请参见“表 3.15”。当 PRYE 位为

“1”时，PRY 位有效。 
 

表 3.14  PRYE 位的设定 

PRYE 位 奇偶校验允许位 
0 禁止奇偶校验 
1 允许奇偶校验 

 
表 3.15  PRY 位的设定 

PRY 位 奇偶校验选择位 
0 奇校验 
1 偶校验 

 
3.4.2 RL78/G14 

奇偶校验位由 SCRmn 寄存器的 PTCmn0、PTCmn1 位设置（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3））。

PTCmn0 位、PTCmn1 位的说明请参见“表 3.16”。 
 

表 3.16  PTCmn0 位、PTCmn1 位的设定 

PTCmn1 位 PTCmn0 位 
奇偶校验位的设定 

发送 接收 
0 0 不输出奇偶校验位 接收时没有奇偶校验 
0 1 输出 0 校验 不判断奇偶校验 
1 0 输出偶校验 判断偶校验 
1 1 输出奇校验 判断奇校验 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~3） 
 

3.5 发送/接收缓冲器 
3.5.1 R8C/36M 群 

发送数据在 UiTB 寄存器的 bit0 ~ bit8 中设置（i = 0、1）。如果传送数据长度为 9 位，请按照 UiTB 寄存

器的高位→低位的顺序进行写操作。另外，接收数据从 UiRB 寄存器的 bit0 ~ bit8 中读出。 
 
3.5.2 RL78/G14 

发送数据设定在 SDRmn 寄存器中（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3））。接收数据从 SDRmn 寄

存器中读出。SDR00、SDR01、SDR10、SDR11 寄存器的 bit0 ~ bit8（低 9 位）和 SDR02、SDR03、SDR10、
SDR11、SDR12、SDR13 寄存器的 bit0 ~ bit7（低 8 位）被用作发送和接收缓冲寄存器。 
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使用 UART 模式时，可以控制通道 n 的发送数据和接收数据的电平的翻转。发送数据的反相控制由 SOLm
寄存器的 SOLmn 位设定（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0、2））。SOLmn 位的说明请参见“表 3.17”。 
 

表 3.17  SOLmn 位的设定 

SOLmn 位 UART 模式中的通道 n 发送数据电平反相的选择 
0 将通信数据直接输出 
1 将通信数据反相输出 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0、2） 
 

接收数据的反相控制由 SMRmn 寄存器的 SISmn 位设定（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（1、3））。

SISmn 位的说明请参见“表 3.18”。 
 

表 3.18  SISmn 位的设定 

SISmn 位 UART 模式中的通道 n 接收数据的电平反相控制 

0 
将下降沿检测为起始位 
不将输入的通信数据进行反相 

1 
将上升沿检测为起始位 
将输入的通信数据进行反相 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（1、3） 
 

禁止通道 n 串行输出时，串行数据输出引脚和串行时钟输出引脚的输出值，由 SOm 寄存器的 SOmn 位、

CKOmn 位设定（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3））。 
允许串行输出时，忽视通过软件的改写，而从串行数据输出引脚和串行时钟输出引脚输出的值由串行通信

所反映的值决定。 
SOmn 位的说明请参见“表 3.19”，CKOmn 位的说明请参见“表 3.20”。 
 

表 3.19  SOmn 位的设定 

SOmn 位 通道 n 的串行数据输出 
0 串行数据的输出值为“0” 
1 串行数据的输出值为“1”。 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
 

表 3.20  CKOmn 位的设定 

CKOmn 位 通道 n 的串行时钟输出 
0 串行时钟的输出值为“0” 
1 串行时钟的输出值为“1”。 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
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3.6 数据输出模式 
3.6.1 R8C/36M 群 

TXDi 端子的输出格式可以由 UiC0 寄存器的 NCH 位进行选择（i = 0、1）。NCH 位的说明请参见“表

3.21”。 
 

表 3.21  NCH 位的设定 

NCH 位 数据输出选择位 
0 TXDi 引脚为 CMOS 输出 
1 TXDi 引脚为 N 沟道漏极开路输出 

i = 0、1 
 
3.6.2 RL78/G14 

端口输出模式的选择由 POMj 寄存器中使用输出引脚所对应的位来设定（j = 0、1、3、5、7）。POMj 寄
存器的说明请参见“表 3.22”。 
 

表 3.22  POMj 寄存器的设定 

POMjk 位 Pjk 引脚输出模式选择 
0 通常的输出模式 
1 N 沟道漏极开路输出（EVDD0耐压）模式 

j = 0、1、3、5、7 
k = 0 ~ 5、7 
 

3.7 数据的传送时序 
3.7.1 R8C/36M 群 

传送时钟的极性由 UiC0 寄存器的 CKPOL 位进行选择（i = 0、1）。CKPOL 位的说明请参见“表 3.23”。 
 

表 3.23  CKPOL 位的设定 

CKPOL 位 CLK 极性选择位 
0 在传送时钟的下降沿输出发送数据，在上升沿输入接收数据 
1 在传送时钟的上升沿输出发送数据，在下降沿输入接收数据 
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3.7.2 RL78/G14 
时钟相位由 SCRmn 寄存器的 DAPmn 位进行选择（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3））。另外，

数据的相位由 SCRmn 寄存器的 CKPmn 位进行选择。DAPmn 位的说明请参见“表 3.24”，CKPmn 位的说明请

参见“表 3.25”。 
 

表 3.24  DAPmn 位的设定 

DAPmn 位 数据相位选择 
0 在串行时钟开始运行时，开始数据输出 
1 在串行时钟开始运行的半个时钟前，开始数据输出 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
 

表 3.25  CKPmn 位的设定 

CKPmn 位 时钟相位选择 
0 不反相 
1 反相 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
 

3.8 传送格式的选择 
3.8.1 R8C/36M 群 

传送格式由 UiC0 寄存器的 UFORM 位进行选择（i = 0、1）。UFORM 位的说明请参见“表 3.26”。 
 

表 3.26  UFORM 位的设定 

UFORM 位 传送格式选择位 
0 LSB first 
1 MSB first 

 
3.8.2 RL78/G14 

传送格式由 SCRmn 寄存器的 DIRmn 位进行选择（m =单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3））。DIRmn
位的说明请参见“表 3.27”。 
 

表 3.27  DIRmn 位的设定 

DIRmn 位 CSI 和 UART 模式中的数据传送顺序的选择 
0 进行 MSB 优先的输入/输出 
1 进行 LSB 优先的输入/输出 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
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3.9 允许发送/接收 
3.9.1 R8C/36M 群 

允许/禁止发送由 UiC1 寄存器的 TE 位设置（i = 0、1）。允许/禁止接收由 UiC1 寄存器的 RE 位设置。TE
位的说明请参见“表 3.28”，RE 位的说明请参见“表 3.29”。 
 

表 3.28  TE 位的设定 

TE 位 发送允许位 
0 禁止发送 
1 允许发送 

 
表 3.29  RE 位的设定 

RE 位 接收允许位 
0 禁止接收 
1 允许接收 

 
3.9.2 RL78/G14 

发送的允许/禁止由 SCRmn 寄存器的 TXEmn 位设置，接收的允许/禁止由 SCRmn 寄存器的 RXEmn 位设置

（m = 单元号（0、1）、n = 通道号的（0 ~ 3））。TXEmn 位和 RXEmn 位的说明请参见“表 3.30”。 
 

表 3.30  TXEmn 位和 RXEmn 位的设定 

TXEmn 位 RXEmn 位 通道 n 运行模式的设定 
0 0 禁止通信 
0 1 只进行接收 
1 0 只进行发送 
1 1 进行发送和接收 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号的（0 ~ 3） 
 

各通道的串行通信的输出允许/停止，由 SOEm寄存器的 SOEmn 位设置（m = 单元号（0、1）、n =通道号

（0 ~ 3））。SOEmn 位的说明请参见“表 3.31”。 
 

表 3.31  SOEmn 位的设定 

SOEmn 位 通道 n 串行输出的允许或者停止 
0 停止串行通信的输出 
1 允许串行通信的输出 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号的（0 ~ 3） 
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各通道的通信/计数开始的允许由 SSm 寄存器的 SSmn 位设置（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 
3））。SSmn 位的说明请参见“表 3.32”。SSmn 位设为“1”，进入运行允许状态。 

 
表 3.32  SSmn 位的设定 

SSmn 位 通道 n 运行开始的触发 
0 没有触发 
1 将 SEmn 位置“1”，转移到通信待机状态 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
 

启动触发源选择由 SMRmn 寄存器的 STSmn 位设置（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3））。

STSmn 位的说明请参见“表 3.33”。 
 

表 3.33  STSmn 位的设定 

STSmn 位 通道 n 开始触发源的选择 
0 只有软件触发有效（在 CSI、UART 发送、简易 I2C 时选择） 
1 RxDq 引脚的有效边沿（在 UART 接收时选择） 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
q = UART 号（0 ~ 3） 
 

3.10 发送中断源的选择 
3.10.1 R8C/36M 群 

发送中断源，由 UiC1 寄存器的 UiIRS 位来选择（i = 0、1）。UiIRS 位的说明请参见“表 3.34”。 
 

表 3.34  UiIRS 位的设定 

UiIRS 位 UARTi 发送中断源选择位 
0 发送缓冲器空（TI=1） 
1 发送结束（TXEPT=1） 

i = 0、1 
 
3.10.2 RL78/G14 

发送中断源通过 SMRmn 寄存器的 MDmn0 位选择（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3））。

MDmn0 位的说明请参见“表 3.35”。 
在连续发送时，如果 MDmn0 位为“1”并且 SDRmn 的数据为空，就写下一个发送数据。 

 
表 3.35  MDmn0 位的设定 

MDmn0 位 通道 n 中断源的选择 
0 传送结束中断 

1 
缓冲器空中断 
（在数据从 SDRmn 寄存器传送到移位寄存器时发生） 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
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3.11 连续接收模式 
3.11.1 R8C/36M 群 

连续接收模式通过 UiC1 寄存器的 UiRRM 位设置（i = 0、1）。UiRRM 位的说明请参见“表 3.36”。 
 

表 3.36  UiRRM 位的设定 

UiRRM 位 UARTi 连续接收模式允许位 
0 禁止连续接收模式 
1 允许连续接收模式 

i = 0、1 
 
3.11.2 RL78/G14 

进行连续接收模式时，将 MDmn0 位设为“1”（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3））。 
 

3.12 错误中断 
3.12.1 R8C/36M 群 

错误的发生不会产生中断，错误发生时请参考“4.3 通信错误发生时的处理方法”。 
 
3.12.2 RL78/G14 

错误中断（INTSREx（x = 通道号（0 ~ 3））的允许/禁止由 SCRmn 寄存器的 EOCmn 位进行选择（m = 单
元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3））。EOCmn 位的说明请参见“见表 3.37”。 
 

表 3.37  EOCmn 位的设定 

EOCmn 位 错误中断信号（INTSREx （x=0 ～ 3））的屏蔽控制 
0 禁止产生错误中断 INTSREx（产生 INTSRx） 
1 允许产生错误中断 INTSREx（在发生错误时不产生 INTSRx） 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
x = 通道号（0 ~ 3） 
 

相应的通道的误差标志的清除，由 SIRmn 寄存器设置（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3））。帧

错误标志的清除由 SIRmn 寄存器的 FECTmn 位设置，奇偶校验错误标志的清除由 PECTmn 位设置，溢出错误

标志的清除由 OVCTmn 位设置。 
FECTmn 位的说明请参见“表 3.38”，PECTmn 位的说明请参见“表 3.39”，OVCTmn 位的说明请参见

“表 3.40”。 
 

表 3.38  FECTmn 位的设定 

FECTmn 位 通道 n 帧错误标志的清除触发 
0 不清除 
1 将 SSRmn 寄存器的 FEFmn 位清“0” 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
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表 3.39  PECTmn 位的设定 

PECTmn 位 通道 n 奇偶校验错误标志的清除触发 
0 不清除 
1 将 SSRmn 寄存器的 PEFmn 位清“0” 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
 

表 3.40  OVCTmn 位的设定 

OVCTmn 位 通道 n 溢出错误标志的清除触发 
0 不清除 
1 将 SSRmn 寄存器的 OVFmn 位清“0” 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
 

3.13 运行停止模式 
RL78/G14 有运行停止模式。在运行停止模式下，不进行串行通信。如果要降低功耗，请设置为运行停止

模式。 
停止运行模式下，以单元为单位进行运行停止时，各通道的运行也会停止。 

 
3.13.1 以单元为单位运行停止时 

以单元为单位进行运行停止时，由 PER0 寄存器进行设置。如果要停止，请将相应的位设为“0”。 
 
3.13.2 按通道停止运行 

各通道的通信/计数停止的允许由 STm 寄存器的 STmn 位设置（m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 
3））。STmn 位的说明请参见“表 3.41”。 
 

表 3.41  STmn 位的设定 

STmn 位 通道 n 运行的停止触发 
0 没有触发 
1 将 SEmn 位清“0”，停止通信运行 

m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
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3.14 从 STOP 模式启动接收运行（SNOOZE 模式）的控制 
RL78/G14 可以控制从 STOP 模式状态启动接收操作（SNOOZE 模式）。传送完成中断产生的允许/停止由

SSCm寄存器的 SSECm位选择（m = 单元号（0、1））。SSECm 位的说明请参见“表 3.42”。 
 

表 3.42  SSECm 位的设定 

SSECm 位 SNOOZE 模式中的通信错误中断产生的允许或者停止的选择 
0 允许产生错误中断（INTSRE0/INTSRE2） 
1 停止产生错误中断（INTSRE0/INTSRE2） 

• 在 SNOOZE 模式中进行 UART 接收的情况下，只有在 SWCm 位为“1”并且 EOCmn 位为“1”时才能将

SSECm 位置“1”或者“0”，否则必须将 SSECm 位置“0”。 
• 禁止将 SSECm 位和 SWCm 位分别置“1”和“0”。 
m = 单元号（0、1） 
n = 通道号（0 ~ 3） 
 

从 STOP 模式状态启动 CSI00/CSI20 或 UART0/UART2 接收的允许/停止由 SSCm 寄存器的 SWCm位选择

（m = 单元号（0、1））。SWCm位的说明请参见“表 3.43”。 
 

表 3.43  SWCm 位的设定 

SWCm 位 SNOOZE 模式的设定 
0 不使用 SNOOZE 模式功能 
1 使用 SNOOZE 模式功能 

• 在 STOP 模式中，通过硬件触发信号解除 STOP 模式，并且在 CPU 不运行的状态下进行 CSI/UART 的接收

（SNOOZE 模式）。 
• 只有在选择高速内部振荡器时钟作为 CPU/外围硬件时钟（fCLK）时才能设定 SNOOZE 模式功能，而在选择

其他时钟的情况下禁止设定。在选项字节（000C2H）的 FRQSEL4 位为“1”时，即使用作 UART 也禁止设

定。 
• 即使使用 SNOOZE 模式，也必须在通常运行模式中将 SWCm 位置“0”并且在即将要转移到 STOP 模式前

将 SWCm 位改为“1”。 
另外，必须在从 STOP 模式恢复到通常运行模式后将 SWCm 位改为“0”。 
m = 单元号（0、1） 
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3.15 输入切换控制 
当 RL78/G14 使用 UART0 实现 LIN 总线通讯运行时，可以协调使用外部中断或定时器阵列单元。ISC 寄

存器的 ISC1 位和 ISC0 位用于协调外部中断和定时器阵列单元的运行。ISC0 位的说明请参见“表 3.44”， 
ISC1 位的说明请参见“表 3.45”。 

 
表 3.44  ISC0 位的设定 

ISC0 位 外部中断（INTP0）的输入切换 
0 将 INTP0 引脚的输入信号用作外部中断的输入（通常运行） 
1 将 RxD0 引脚的输入信号用作外部中断的输入（检测唤醒信号） 

 
表 3.45  ISC1 位的设定 

ISC1 位 定时器阵列单元的通道 3 的输入切换 
0 将 TI03 引脚的输入信号用作定时器的输入（通常运行） 

1 将 RxD0 引脚的输入信号用作定时器的输入（检测唤醒信号并且测量间隔段的低电平宽度和

同步段的脉宽） 
 

3.16 允许噪声滤波器 
RL78/G14 对于各通道可以设置从串行数据输入引脚来的输入信号是否使用噪声滤波器。噪声滤波器使用

与否由 NFEN0 寄存器的 SNFENm0 位设置（m = 单位数（0、1））。SNFENm0 位的说明请参见“表 3.46”。 
对于用于 UART 通信的引脚，必须将对应位置“1”，使噪声滤波器有效。 
 

表 3.46  SNFENm0 位的设定 

SNFENm0 位 RxDm 引脚的噪声滤波器的使用与否 
0 噪声滤波器 OFF 
1 噪声滤波器 ON 

m = 单元号（0、1） 
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4. 时钟同步串行 I/O 模式的差异点 

4.1 发送开始条件 
4.1.1 R8C/36M 群 

开始发送时，需要以下的条件： 
• UiC1 寄存器的 TE 位为“1”（允许发送） 
• UiC1 寄存器的 TI 位为“0”（UiTB 寄存器有数据） 

i = 0、1 
 

4.1.2 RL78/G14 
开始发送时，需要以下的条件： 

• SSm寄存器的 SSmn 位设为“1”，SEm 寄存器的 SEmn 位设为“1”（运行允许状态） 
• SCRmn 寄存器的 TXEmn 位设为“1” 
• SMRmn 寄存器的 STSmn 位设为“0” 
• 设置发送数据到 SDRmn 寄存器的 bit0 ~ 7 

m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3） 
 

4.2 接收开始条件 
4.2.1 R8C/36M 群 

开始接收时，需要以下的条件： 
• UiC1 寄存器的 RE 位为“1”（允许接收） 
• UiC1 寄存器的 TE 位为“1”（允许发送） 
• UiC1 寄存器的 TI 位为“0”（UiTB 寄存器有数据） 

i =0、1 
 
 
4.2.2 RL78/G14 

开始接收时，需要以下的条件： 
• SSm寄存器的 SSmn 位设为“1”，SEm 寄存器的 SEmn 位设为“1”（运行允许状态） 
• SCRmn 寄存器的 RXEmn 位设为“1” 
• SMRmn 寄存器的 STSmn 位设为“0” 
• 往 SDRmn 寄存器的 bit0 ~ bit7 中设置虚拟数据 

m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3） 
 

4.3 通信发生错误时的处理方法 
4.3.1 R8C/36M 群 

如果在时钟同步串行 I/O 模式中的接收或者发送途中结束通信或者发生通信错误时，就必须按照以下的步

骤进行设定： 
（1）将 UiC1 寄存器的 TE 位置“0”（禁止发送），RE 位置“0”（禁止接收）。 
（2）将 UiMR 寄存器的 SMD2 ~ SMD0 位置“000b”（串行接口无效）。 
（3）将 UiMR 寄存器的 SMD2 ~ SMD0 位置“001b”（时钟同步串行 I/O 模式）。 
（4）将 UiC1 寄存器的 TE 位置“1”（允许发送），RE 位置“1”（允许接收）。 
i = 0、1 
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4.3.2 RL78/G14 
发生通信错误时，就必须按照以下的步骤进行设定： 
（1）读 SDRmn 寄存器。 
（2）读 SSRmn 寄存器。 
（3）将 SIRmn 寄存器的相应错误标志的清除触发位设为“1”。 
m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3） 

 

4.4 连续接收模式 
4.4.1 R8C/36M 群 

通过将 UiC1 寄存器（i = 0、1）的 UiRRM 位置“1”（允许连续接收模式），进入连续接收模式。在连续

接收模式中，通过读 UiRB 寄存器，UiC1 寄存器的 TI 位变为“0”（UiTB 有数据）。 
 
4.4.2 RL78/G14 

通过将 SMRmn 的 MDmn0 位设置为“1”（缓冲器空中断），进入连续接收模式（m = 单元号（0、1）、

n = 通道号（0 ~ 3））。 
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5. 时钟异步串行 I/O（UART）模式的差异点 

5.1 发送开始条件 
5.1.1 R8C/36M 群 

开始发送时，需要以下的条件： 
• UiC1 寄存器的 TE 位为“1”（允许发送） 
• UiC1 寄存器的 TI 位为“0”（UiTB 寄存器有数据） 

i =0、1 
 

5.1.2 RL78/G14 
开始发送时，需要以下的条件： 

• SSm寄存器的 SSmn 位设为“1”，SEm 寄存器的 SEmn 位设为“1”（运行允许状态） 
• SCRmn 寄存器的 TXEmn 位设为“1” 
• SMRmn 寄存器的 STSmn 位设为“0” 
• 设置发送数据到 SDRmn 寄存器的 bit0 ~ bit7 

m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3） 
 

5.2 接收开始条件 
5.2.1 R8C/36M 群 

开始接收时，需要以下的条件： 
• UiC1 寄存器的 RE 位为“1”（允许接收） 
• 检测到开始位 

i = 0、1 
 
 
5.2.2 RL78/G14 

开始接收时，需要以下的条件： 
• SSm寄存器的 SSmn 位设为“1”，SEm 寄存器的 SEmn 位设为“1”（运行允许状态） 
• SCRmn 寄存器的 RXEmn 位设为“1” 
• SMRmn 寄存器的 STSmn 位设为“1” 
• 检测到开始位 

m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3） 
 

5.3 通信发生错误时的处理方法 
5.3.1 R8C/36M 群 

如果在时钟异步串行 I/O 模式中的接收或者发送途中结束通信或者发生通信错误时，就必须按照以下的步

骤进行设定： 
（1）将 UiC1 寄存器的 TE 位置“0”（禁止发送），RE 位置“0”（禁止接收）。 
（2）将 UiMR 寄存器的 SMD2 ~ SMD0 位置“000b”（串行接口无效）。 
（3）将 UiMR 寄存器的 SMD2 ~ SMD0 位置“100b”、“101b”或者“110b”。 
（4）将 UiC1 寄存器的 TE 位置“1”（允许发送），RE 位置“1”（允许接收）。 
i = 0、1 
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5.3.2 RL78/G14 
如果在通信中发生奇偶校验错误或溢出错误时，就必须按照以下的步骤进行设定： 
（1）读 SDRmn 寄存器。 
（2）读 SSRmn 寄存器。 
（3）将 SIRmn 寄存器相应的错误标志的清除触发设为“1”。 
m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3） 
 
如果在通信中发生帧错误时，就必须按照以下的步骤进行设定： 
（1）读 SDRmn 寄存器。 
（2）读 SSRmn 寄存器。 
（3）SIRmn 寄存器的 FECTmn 位设为“1”。 
（4）STm寄存器的 STmn 位设为“1”。 
（5）与通信对方进行同步处理。 
（6）SSm寄存器的 SSmn 位设为“1”。 
m = 单元号（0、1）、n = 通道号（0 ~ 3） 
 

6. 简易 I2C（只有 RL78/G14 有此功能） 
通过串行时钟（SCL）和串行数据（SDA）共 2 条线与多个设备进行时钟同步通信的功能。R8C/36M 群的

UART0、UART1 没有此功能。 
 
  



RL78/G14、R8C/36M群 从R8C转至RL78的迁移指南：串行接口（UART0、1）→串行阵列单元 

R01AN1446CC0100 Rev.1.00  Page 28 of 28 
2016.12.31  

7. 参考文献 
RL78/G14 用户手册 硬件篇 （R01UH0186C） 
R8C/36M Group User's Manual: Hardware（R01UH0259E） 
（最新版本请从瑞萨电子网页上取得） 

 
技术信息/技术更新 
（最新信息请从瑞萨电子网页上取得） 

 
 
 
 

公司主页和咨询窗口 
瑞萨电子主页 
• http://www.renesas.com/zh-cn/ 
 
 
咨询 
• https://www.renesas.com/zh-cn/support/contact.html 
 
 
 

http://www.renesas.com/zh-cn/
https://www.renesas.com/zh-cn/support/contact.html
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产品使用时的注意事项

本文对适用于单片机所有产品的 “使用时的注意事项”进行说明。有关个别的使用时的注意事项请参照

正文。此外，如果在记载上有与本手册的正文有差异之处，请以正文为准。

1. 未使用的引脚的处理

【注意】将未使用的引脚按照正文的 “未使用引脚的处理”进行处理。

CMOS产品的输入引脚的阻抗一般为高阻抗。如果在开路的状态下运行未使用的引脚，由于感应现

象，外加LSI周围的噪声，在LSI内部产生穿透电流，有可能被误认为是输入信号而引起误动作。

未使用的引脚，请按照正文的 “未使用引脚的处理”中的指示进行处理。

2. 通电时的处理

【注意】通电时产品处于不定状态。

通电时， LSI内部电路处于不确定状态，寄存器的设定和各引脚的状态不定。通过外部复位引脚对

产品进行复位时，从通电到复位有效之前的期间，不能保证引脚的状态。

同样，使用内部上电复位功能对产品进行复位时，从通电到达到复位产生的一定电压的期间，不能

保证引脚的状态。

3. 禁止存取保留地址 （保留区）

【注意】禁止存取保留地址 （保留区）

在地址区域中，有被分配将来用作功能扩展的保留地址 （保留区）。因为无法保证存取这些地址时

的运行，所以不能对保留地址 （保留区）进行存取。

4. 关于时钟

【注意】复位时，请在时钟稳定后解除复位。

在程序运行中切换时钟时，请在要切换成的时钟稳定之后进行。复位时，在通过使用外部振荡器

（或者外部振荡电路）的时钟开始运行的系统中，必须在时钟充分稳定后解除复位。另外，在程序

运行中，切换成使用外部振荡器 （或者外部振荡电路）的时钟时，在要切换成的时钟充分稳定后

再进行切换。

5. 关于产品间的差异

【注意】在变更不同型号的产品时，请对每一个产品型号进行系统评价测试。

即使是同一个群的单片机，如果产品型号不同，由于内部ROM、版本模式等不同，在电特性范围

内有时特性值、动作容限、噪声耐量、噪声辐射量等也不同。因此，在变更不认同型号的产品时，

请对每一个型号的产品进行系统评价测试。
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(Note 1)  "Renesas Electronics" as used in this document means Renesas Electronics Corporation and also includes its majority-owned subsidiaries.
(Note 2)  "Renesas Electronics product(s)" means any product developed or manufactured by or for Renesas Electronics.

以下“注意事项”为从英语原稿翻译的中文译文，仅作为参考译文，英文版的“Notice”具有正式效力。
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(注1) 瑞萨电子：在本文档中指瑞萨电子株式会社及其控股子公司。
(注2) 瑞萨电子产品：指瑞萨电子开发或生产的任何产品。
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